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La presente iavenzione ha pex' oggetto 
una pizma natatoiia flessibile. 

Per ottenei?e un alto rendimento con no 
minimo sfonp in questo genere di pro- 
pulsori, & necessario riponarsi al prind- 
pio sm\ quale sono basati i propulsod per 
il vok> e per ii nuoto in Natura e, nel ca- 
so di pizme natatorie per I'uomo, occor^ 
re riportarsi specialmente agli otzsdI di 
prapulsionq dei palmipedi e batraci. 

GW organ! del voIq e del nuoto in ge> 
nere^ hanno in Natura la caratteiistica 
comune della flessibilit&. La caratteristi- 
ca della flessibilit&, che k di grado diver- 
so in ognt specie, 6 indlspensabile por ot- 
tetteze la propulsione la quale awiene. 
non per la reazione deirambiente, ma per 
la reazione moiecolare del materiale dl 
cui sono costituiti 1 propulsori. Per otte- 
neie- il massimo rendimento h necessario 
che la flessibllitii o elasticity — sia 
razionalmente distribulta in modo che la 
fle^sioni diano scmpre impulsi nel sen- 
so del moto* 

Net sQggetti che intcrcssano ncl caso 
della presente invenzione — palimipedi o 
batraci — la flessione aumenta lungo le 
Bangi dal punto di attaccb airestremit^ 
delle dita. La membrana che coUega le 
dita (analogaznente a quanto avviene per 



le ali dei ghirotteri), durante il rapido 
movimento dell'arto dall'avanti alllodie- 
tio inconcra resistenza da parte dd mB2r 
zo in cui avviene U movimento^ e questa 
resistenza si traduce dei muscoli, produ- 
cono lo scatto propulsivo in avanti. 

In vista di quanto procede, la pinna na^ 
tatoria secondo Tinvenzione comprende, 
oltre alia splita « scarpa > da applicare al 
piede umano. almeno uh propcusore co* 
stituito da un ccmplesso di raggi diver- 
gent! in materiale dotato di grande elar 
sticitit, come acciaio per moUe o simile, 
attaccati da una parte alia Scarpa o ad 
un organo portato dalla Scarpa, e di sezlo- 
ne decrescente dairattacco all'estremitik, 
i quli raggi sono colicgati da una mem- 
brana, di pIastico« gomma od altro mate- 
riale adatto. 

Secondo una Forma di attuazionc del- 
i'invenzione, che 6 la forma piii semplice 
cd economica, il propulsore h, unico. 

Secondo un'altra forma dl attuazionc 
dell'invenzione, i propulsori sono due per 
ciascun piede, applicato uno da un lato 
e Taltro daU'altro lato della Scarpa, I'ap- 
plicazione essendo fatta per il tramite di 
cemiere che consentono ai propulsori di 
disporsi di taglio durante il movimento 
dell'arto umano che non serve alia propuL' 
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sione, ossi& durante il moirimiento dall'in- 
dic56t»; m avanti. . 

Secondo un'ulteriore caratteristica del- 
rinvenzio]ie« h prevtsta la facile applicabi- 
litii (e la fiadle zimozlone); a ciascun pro- 
pukdre. cti raggi addiaioi^ D ausiliari, 
in modo che si possano fabbrlcare in se- 
rie pinne.o propulsori in cul sono incoi^ 
porati r^sgi relativamente cedevoli, e quin- 
di atti a persone poco robuste, ed applica- 
re raggi addizionali . od ausiliari di cede- 
volezza diKerente casp per casb i^n modo 
cho la flessibiiit^ del propulsore po$$a es- 
sere adattata alia fozza fisica del singplo 
xitilizzatoie. 

Altre caratteristicbe deU'invenzione sa- 
ranno enunciate nel seguito. della presen- 
.'te dc^scrizione o ne risultexanno implid- 
tamenta 

La descrizione si riferisce al disegno u- 
:nito cbe rappresenta a titolb di esempi 
*^h(Hi limitativi.due forme di attuasRione del- 
I'invenzione. 

NeJ disegfu: 

La Fig« 1 & una vista in pifiiita di una 
forma, di attuazione comprendence due 
propulsori cernierati ai lati della scarpa, 

- nella posizione aperta o complanare dci 
dettii idue pn^ulsori. 

La. fig. 2 rappresenta la forma di attua- 
zioi^e. della Fig. 1 con i due propulsori mo- 
tanti di 9<f, ossia nella posizione che essi 

.assumono nel movimento dall'indietro in 
avanti. 

La Fig, 3 t una vista in pianta dl una 
forma di attuazione piii scmplice. 

La Fig. 4 b una vista di profilo dell'at- 
tuazione dl Fig. 3. 

In ambedue le forme di attuazione* i 
propulsori comprendono una lamina R di 
materiale flessUsile (plastico, caucdit od 
raggi divergenti A in acciaio flessibile, pre. 
feribilmente acciaio da molle o altro ma- 
teriale avente propriety analoghe. Questi 
raggi devono avere un'adatta distribuzlo- 
ne della flessibilit^, e precisamente una 
flessibilit^ crescente dal loro attacco al* 
la parte rigida B fino alt'estremit^. Que- 
sto aumento della flessibilitii si ottiene 
con una graduale riduzione della sezione 
di ciascun raggio. Mentre potrehhero adot- 
tarst raggi a sezione rotondeggiante e ra- 
stremati nella direzione aznidetta, oppure 
rag^ a sezione rettangolare dl larghezza 
uniforme e spessore decrescente^ per sem- 
pliciti^ di costiuzione essi sono fatti di 
spessore costante e di larghezza decrescen- 
tc dall'attaco aiyestrenxitii. Sempre.per 
scmplicitit di costrazione, i raggi di cia- 
scun propulsoxt sono ricavati da un'unl- 



ca lamina di acciaio, rimanendo pextiaiito 
uniti dal lato fissato alia, parte ilgidl^ B. 
. Nella forma di attuazione di Kgure 1 c 
2 si ha una piastra ccntrale N incorpoiata 
nella sparpa E ed ai suoi latt sono cernia- 
altxo simi](is) animata intemamiate- da 
rati in M, M' i porta-propulsori B. Le cer- 
nlere sono munite di spoi^enze P»*P' che 
limitano a 90° la possibility di rotazione 
del porta-propulsori B. Pertanto i due 
propulsori assumono la posizione mostra- 
ta in Fig. 2 nei movimenti deOa gamba 
in avanti e la posizione di Fig. I all'inl- 
do . del movimento inverso per ottenerep 
grazic alia resistenza opposta dal mezzo 
a tutta la superftcie dei propultori. la 
fiessione dd propi^sori stessi. 

Con F i designato un elastico passante 
nelle staffe G» GV il quale serve a maiitfr^ 
nere i due propulsori aperti o oomptpna- 
ri quando la persona si trova fuo^ d^ 
Tacqua ed a conferire loro una tendenza 
ad aprirsi durante la foizata chiusura- del 
movhnento della gamba in avaati- duran* 
te il nuoto, cosicch& Tapertura possa av- 
venire al pit presto all'inlzio del movi* 
metnto inverso. 

Con D sono indicati raggi addizionali o 
ausiliari* applic;ati, per.esempio con viti^ 
aH'cstemo dei prc^ulsori, i detti raggi es- 
sendo facilmente amovibUi c sostituibili. 

Nella forma dcUc Figure 3 e 4, alia 
scaxpa E & fissato un unico propulsore, 
le cui parri sono designate con gU stessi 
numcri ddle parti corrispondenti di Fig. 
1, e predsamente: R t la lamina o mem- 
brana di materiale plastico o simile; A 
sono. i raggi di acidaio o simile allogati 
stabilmente nella dctta lamina o membra" 
na; N & la piastra inoorporata nella 8ca^ 
pa ; D sono i raggi addizionali o ausiUari 

Con la forma di attuadone delle Figure 
3 e 4, per diminuirc la resistenza nel mo- 
vimento ddla gamba dall'indietro in a^ 
vanti. h opportune mantencro il propul- 
sore il piik possibile brizzontale. . 

In Fig. 4 h rappresentata apptossimati- 
vamcntc, in linee tratteggiate la curvatu- 
ra as.^unta dal propulsore sotto sforxp. 
. membrana o lamina flessibile resia 
espansa in tutti i casi: la Scarpa E si ap- 
plied al piede con qualsiasi sistema adat- 
to. 

S'intende che nella pratica pbtnmno ap- 
portarsi modifiche e cambiamcnti che ri- 
cadono nell'ambito deirinvcnzionc. 
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Sir* 



Vfatto che Tabituale. Scarpa da. applicarsi 
, al piede umano porta almend Ui(i propui- 
sore costltuito essenzilmente da un com- 
plesso. di raggi divezgenU iik-.inateoriale. 
dotato di alta dastldti e flessibilit&, coi 
• me acciaio per mollc o siinlle, attaccati 
da \xna parte alia Scarpa e protendisi ve]> 
so avanti, i quali raggi sono di sezione 
decrescente dall'attacco aU'estrexnitft e so* 
1^:10 no allogati in una membrana o lamina di 
. plastico, gemma o altro materiale adat- 
to- : . • , 

. *2L - Pinna secondo la rivendicazlone 1, 
S^JB caratterizzata dal fatto che i raggi di cia- 
i^l:?;: scun propidsore sono ricavati da una la- 
miera di spessore costantci, la diminuzio^ 
ne graduale della sezione dA raggi essen- 
do ottenuco mediante la riduzione delta 
loro larghesza dali'attacco aireAtremiti. 
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'" ' . 3. - Pinna secondo la rivendicazlone 1 
, o 2, caratterizzata dal fatto clie dasctm 
propidsore comprende zaggi siddizionali 
o ausiliari, anch'essi in acciaio per molle 
o simili, applicati all'estemo in modo, fa* 
cilmente amovibile e sostituibile, destina' 
ti a cooperate con i raggi ftssi per rag^ 
glungere assleme ad essi il grado di fles- 
sibiliti, o meglio di resistenza alia fles- 
sione, conveniente alia forza fisica di da- 
5cun nuotatore. 

4. - Pinna secondo qualsiasi delle liven- 



dicaiiofti precedenti, caratterizzata dal 
fatto che il propiilsord 6 unico e che la sua 
parte a cui sono fissati i raggi ^ fissa xi- 
q>ett6 iailla scaxpa. 

5. - Pinna secondo qualsiasi delle ri- 
vendicazioni 1 a 3, caratterizzata dal fat- 
. to che comprende due propulsori seplara* 
ti, le cui parti di attacco del raggi sono 
cemierate ai. due lati del piede ad una 
plastra rigida incozx>orata neUa scazpa, le 
. oetniere essendo munite di scontxi . che 
limitano il movimento a cemiera fra una 
posioizne complanare dei porta^ropula^fv 
ri, sostanzialmente in prolungamento del- 
la piahta o suolaa deDa scazpa, ed una 
pbsidone a 90^ dalla precedente in cui i 
due propulsori si trovano su piani sostan- 
zialmente paralieli al piano di simmetria 
del corpo umano. 

6. - Pinna siccondo la rivendicazlone 5, 
taratterizzata dal fatto che i due propul- 
sori sono allegati da un dastico die ten- 
de a portairll alia posizionc complanare. 

. •. ?. - 'Pinna natatoria fiessibile sostanzial- 
mente come descritto con riferimento al- 
le Figure* 1 e 2 del disegna . 

8. - Pinna natatoria flessibile sostan- 
zialmente come descritto con riferimento 
alle Figure 3 c 4 del disegno. 
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